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Kompleks Tepkimeler ve Mekanizmaları 
 

 
Mekanizmalar: Bir tepkimeyi oluşturan bir dizi temel basamak vardır. 
 
Örneğin;    A  +  B  +  2 C  →  D  +  E 
 
Muhtemel bir mekanizma: :    A  +  B  →  F   Temel  
     F  +  C  →  G  +  D  Tek Basamaklı  
     G  +  C  →  E  Tepkimeler 
 
 F ve G, tepkime ara ürünleridir.  
 
Molekülarite: Bir temel basamakta tepkimeye giren molekül sayısı 
 
Tek basamaklı temel tepkimeler için, Molekülarite = Tepkime derecesi 
 
A  →  ürünler   1. dereceden  hız=k [A]    Tek moleküllü 
 
2A  →  ürünler  2. dereceden  hız=k [A]2      İki moleküllü 
 
A + B →  ürünler  2. dereceden  hız=k [A] [B]      İki moleküllü 
 
A + B + C →  ürünler 1. dereceden  hız=k [A] [B] [C]   Üç moleküllü 
 
vb. 
 
Molekülarite, moleküllerin çarpışması ve tek basamakta ürünleri meydana gelmesi 
için ihtiyaç duyulan molekül sayısıdır. 
 
Bazı Basit Mekanizmalar 
 

I) Paralel Tepkimeler 
 

a) Paralel 1. dereceden tepkimeler 
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b) Paralel 1. ve 2. dereceden tepkimeler 
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Sınırlayıcı durumlar: 
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c) Ardışık veya sıralı tepkimeler (1. derece) 
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Sınırlayıcı durumlar: 
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 ii)  k1>>k2 
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iii)  k1<<k2 

       1k t

0[A] [A] e
   1

2

k
[B] [A]

k
  

 

        0[C] [A] [A]   

 

 
 

1k
A  B , hız belirleyen basamaktır.  

 


